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UvoD

Vysedkom dopravného procesu je premiestnenie osob alebo tovaru, pricom zakladnym
faktorom je pohyb. Vedecko-technicka disciplina, ktora na zéklade fyzikadlnych zékonov
skiima zavidlosti pohybu kol’'ajového vozidla od pdsobiacich sil, predeng dréhy adasu, sa
nazyva mechanika v zelezniéng doprave. Aplikuje poznatky technickych teoretickych
predmetov prevadzky dopravnych prostriedkov po Zelezni¢ngl dopravne ceste, teda
zameriava sa na zelezni¢né kol'ajové vozidla Jg Ulohou je sprévne stanovit’ vnitorné
avonkaSe sily aich pdsobenie na pohyb tychto vozidiel. Z ich poznania mozno zostavit’
z&kladnt rovnicu pohybu vozidla ako elementérneho tel esa a definovat” mechaniku vozby.

Ucebnica podava vyklad zakladnych principov pohybu a dynamiky jazdy Zelezni¢nych
kor'ajovych vozidiel na zéklade stanovenych predpokladov pre zjednoduSenie aidealizaciu
pohybu hmotného bodu. Charakterizuje zakladné sily posobiace v zmysle i proti zmyslu
pohybu vozidiel, odvodzuje vypocet vliakove rovnice. Stanovuje zotrvacny sklon ako
doleZity predpoklad rieSenia jazdy vliaku, d’ag priblizuje uréenie normativu hmotnosti
dopravovanych vozidiel pomocou prieseénikového nomogramu, pri¢om taziskom je na
zéklade uréenych parametrov viaku samotny vypocéet pohybu viaku v podobe rieSenia
tachogramu jazdy vrétane spotreby energie. Délezitou si¢ast’ou pohybu vozidiel je posun,
pre ktory su definované zékladné atriblty.

Publikacia podava prierezovy pohl'ad na zékladné aspekty dynamiky jazdy vliaku ako g
posunu. Pri teoretickych rieSeniach je dodrzané oznacovanie fyzikdnych veli¢in podra
zvyklosti anoriem. Autori cerpali zo z&kladng literatiry k tomuto odboru. Neoznacené
obrazky a tabulky st autorské.

Vysokoskolska ucebnica je svojim zameranim na najddlezitgSie kapitoly mechaniky
Zelezni¢ng dopravy uréena ngima Studentom inzZinierskeho Stddia v Studijnom programe
Zelezni¢na doprava, ako gj v Studijnych programoch pribuzného zamerania.

V Ziline, november 2015 Autori



