Inverzná matica.

Definícia.

Štvorcová matica A sa nazýva regulárna [singulárna], ak 
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Definícia.

Nech A je štvorcová matica stupňa n. Maticu 
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, ktorá má v k-tom riadku algebraické doplnky prvkov k-teho stĺpca matice A, 
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Definícia.

Nech A je regulárna štvorcová matica. Maticu 
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, pre ktorú platí 
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Veta.

Ku každej regulárnej štvorcovej matici A existuje práve jedna inverzná matica 
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Definícia.

Elementárnymi riadkovými úpravami matice budeme rozumieť tieto úpravy:

1. Výmena dvoch riadkov matice

2. Vynásobenie ľubovolného riadku matice nenulovým reálnym číslom

3. Pripočítanie násobku ľubovolného riadku matice k inému riadku matice

Veta.

Každú regulárnu štvorcovú maticu A stupňa n môžeme upraviť pomocou elementárnych riadkových úprav na jednotkovú maticu 
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Veta.

Ak vynásobíme postupne zľava regulárnu maticu A maticami 
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 tak, že dostaneme jednotkovú maticu E (t.j. 
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Systémy lineárnych rovníc

Definícia.

Systémom m lineárnych rovníc o n neznámych rozumieme systém 
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, sú dané čísla. Čísla 
[image: image19.wmf]ij

a

voláme koeficientami systému rovníc. Maticu


[image: image20.wmf]÷

÷

÷

÷

÷

ø

ö

ç

ç

ç

ç

ç

è

æ

mn

m

m

n

n

a

a

a

a

a

a

a

a

a

L

M

O

M

M

L

L

2

1

2

22

21

1

12

11


voláme maticou systému a maticu
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nazývame rozšírenou maticou systému.

Definícia.

Dva systémy lineárnych rovníc sa nazývajú ekvivalentné, ak oba systémy majú tie isté neznáme a ak každé riešenie prvého systému je aj riešením druhého systému a každé riešenie druhého systému je aj riešením prvého systému. Úpravy, ktorými z daného systému lineárnych rovníc dostaneme ekvivalentný systém lineárnych rovníc, nazývame ekvivalentnými úpravami.

Veta. (Frobeniova)

Systém rovníc má riešenie práve vtedy, keď hodnosť matice systému sa rovná hodnosti rozšírenej matice systému.

Veta.

Nech má systém rovníc riešenie. Ak sa hodnosť h matice systému rovná počtu neznámych (t.j. h=n), má tento systém jediné riešenie. Ak 
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Veta. (Cramerovo pravidlo)

Nech je daný systém n rovníc o n neznámych
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Nech matica A tohto systému je regulárna. Potom tento systém má práve jedno riešenie 
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 je matica, ktorá vznikne z matice A tak, že j-ty stĺpec matice A nahradíme stĺpcovým vektorom pravých strán.

_1159251716.unknown

_1159253616.unknown

_1159253690.unknown

_1159256680.unknown

_1159259363.unknown

_1159254046.unknown

_1159256595.unknown

_1159254041.unknown

_1159253622.unknown

_1159253642.unknown

_1159252340.unknown

_1159252668.unknown

_1159252968.unknown

_1159253007.unknown

_1159252869.unknown

_1159252462.unknown

_1159252329.unknown

_1159249575.unknown

_1159251405.unknown

_1159251435.unknown

_1159251394.unknown

_1159249225.unknown

_1159249474.unknown

_1159249211.unknown

